
VD500系列变频器在工业锅炉中的应用V1.0
1、 引言

锅炉节能降耗主要的控制指标在於煤耗及用电效率，传统方法多用风门档板、阀门和机械调速来控制鼓（引）风机、给水泵、循环泵的流量及炉排的运行速度，其设计上并未考虑节能目的，同时，工艺及生产任务的不同，蒸汽需求量变化时，需改变给煤（喷降）量，以达到高效率燃烧，传统的控制方式采用人工操作、耗电高、控制精度低，且易因操作不当而产生环境污染（烟囱冒黑烟）。 
2、 工艺要求

· 炉膛负压保持稳定；
· 汽包水位保持稳定。
3、 变频控制方案
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（1）、控制方案图 

（2）、控制方案图说明

    锅炉抽风机闭环控制原理采用微差变送器、变频器、抽风机组成的压力闭环回路自动控制引风机的转速,使炉膛保持稳定的微负压。
    给水泵变频改造闭环控制原理采用压力变送器、变频器、给水泵组成的压力闭环回路自动控制给水泵的转速，使汽包水位保持稳定值。
鼓风机变频改造闭环控制原理采用温度变送器、变频器、鼓风机组成的温度闭环回路自动控制鼓风机的转速。
（3）电气控制原理图

   系统有变频运行和工频运行两种方式，当变频出现故障时，可切换到工频运行。 
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4、 控制优势

· 节能效果明显；

· 容易实现协调控制和闭环控制； 
· 实现电机软起动，减小冲击电流； 
· 降低设备运行损耗，延长设备使用寿命；

· 能根据现况控制抽风机、水泵、鼓风机的工作速度。
5、 主要参数设置

	P00.01=1
	运行命令源为端子命令通道

	P00.02=8
	频率指令源A为PID控制设定

	P00.14
	加速时间（根据实际情况设定）

	P00.15
	减速时间（根据实际情况设定）

	P05.01=1
	DI1为运行命令

	P05.02=9
	DI2为故障输入命令

	P05.03=8
	DI3为故障复位命令

	P05.18
	AI2输入类型选择（根据实际情况设定）

	P06.06=7
	继电器T2为故障输出

	P06.11=1
	AO1为为设定频率输出

	P08.00=2
	PID指令源为AI2

	P08.03=0
	PID反馈源为AI1

	P08.05
	PID反馈量程（根据实际情况设定）

	P08.06
	比例增益（根据实际情况设定）

	P08.07
	积分时间（根据实际情况设定）

	P08.24
	PID休眠阀值（根据实际情况设定）

	P08.25
	PID苏醒阀值（根据实际情况设定）

	P08.26
	PID休眠等待时间（根据实际情况设定）

	P08.27
	PID苏醒等待时间（根据实际情况设定）
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